工程创新学院实验项目(机电、自动化)介绍

 工程创新学院基于上海应用技术学院－西门子(中国)有限公司(工业业务领域工业自动化与驱动技术集团)共建的联合实验室(先进自动化技术联合示范实验(训)中心、过程控制技术实验室等平台，设计、开发了一批机电、自动化相关的实验、实训项目，可供全校相关专业选用，共同开发为课程、进入人才培养计划开展进一步工作。创新学院在条件允许前提下提供实验教学支持、实验室管理和一定的实验指导。

 实验室地点：工训1馆(火车头广场盘)3楼


 联系人：孙老师 卢老师


 联系电话： 60873456


 办公室地址： 工训一馆312室
	序号
	项目名称
	项目内容介绍
	学时
	机位数
	每机位人数
	地点
	备注

	1
	储罐工艺操作与液位控制
	通过对储罐液位和进出流量的操作，体会质量平衡的概念；理解流量自衡过程与液位非自衡过程；实现储罐液位单回路控制系统的设计。
	８
	10
	3～４
	工训１馆319室
	

	2
	储罐出口流量控制
	通过设计储罐出口流量单回路控制系统，理解、体会控制系统的投运过程、控制器参数的整定，理解比例作用、比例积分作用的控制规律。
	８
	10
	3～４
	工训１馆319室
	

	3
	除氧器工艺操作与压力控制
	热力除氧是用蒸汽将给水加热到饱和温度，将水中溶解的氧气和二氧化碳放出。但是由于温度参数不如压力参数灵敏、易于测量，同时水的饱和温度与饱和蒸汽压具有一一对应关系，因此可以通过控制除氧器压力间接实现对除氧器温度的控制，完成除氧器压力控制PID 控制系统组态；理解、体会控制系统的投运过程；进行控制器参数的整定。 
	８
	10
	3～４
	工训１馆319室
	

	4
	除氧器液位、流量和压力综合控制
	完成除氧器液位单回路控制系统、除氧器出口流量单回路控制系统和除氧器压力单回路控制系统组态；进行控制器参数的整定；
	８
	10
	3～４
	工训１馆319室
	

	5
	换热器热流出口温度控制
	学习换热器工艺流程，掌握冷态开车操作，了解温度自衡过程；理解比例积分微分作用的控制规律，实现PID 控制器的对换热器温度的控制；学习 PID 控制器参数工程整定方法-衰减振荡法、临界比例度法；
	１６
	10
	3～４
	工训１馆319室
	

	6
	锅炉烟气含氧量控制
	学习锅炉工艺流程，了解控制烟气含氧量控制方法；根据比例积分微分作用的控制规律、实现PID 控制器的对换热器温度的控制；从经验整定法进行 P、I 参数整定；
	８
	10
	3～４
	工训１馆319室
	

	7
	锅炉过热蒸汽出口压力串级控制
	对阀门工作特性进行测试，理解自衡过程；学习确定控制器正反作用；根据被控对象特性选择控制方式；设计实现过热蒸汽出口压力-燃料流量串级控制；两步法实现主副回路参数整定；
	１６
	10
	3～４
	工训１馆319室
	

	8
	储罐液位串级控制
	学习判断串级控制系统中主/副控制器选择正反作用；根据被控对象特性选择控制方式；设计实现储罐液位串级控制；进行主副回路参数整定；
	８
	10
	3～４
	工训１馆319室
	

	9
	锅炉汽包水位前馈-反馈控制
	通过控制气包水位；理解引起水位变化的根本原因是蒸发区内物质平衡状态；理解“虚假水位”的概念；理解“前馈控制”；设计实现汽包水位前馈-反馈控制类型双冲量控制系统；对前馈控制器比例系数 Kf 进行整定；投运前馈-反馈控制系统；
	１６
	10
	3～４
	工训１馆319室
	

	10
	锅炉汽包水位前馈-串级控制
	进一步理解汽包水位控制的任务；设计实现汽包水位前馈-串级控制系统（三冲量控制系统）；对前馈-串级控制系统的参数整定；投运前馈-反馈控制系统；
	１６
	10
	3～４
	工训１馆319室
	

	11
	储罐液位-出口流量均匀控制
	通过工艺流程中间缓存单元储罐的学习，理解均匀控制的目的；理解均匀控制系统的特点；设计储罐液位-储罐出口流量均匀控制系统；进行参数整定；进行控制系统的投运；
	８
	10
	3～４
	工训１馆319室
	

	12
	锅炉燃料-风量比值控制
	理解比值控制系统；理解比值控制系统比值的控制原则；设计开环定比值控制系统、闭环定比值控制系统实现燃料量-风量的开环比值控制；进行参数整定；进行控制系统的投运；
	１６
	10
	3～４
	工训１馆319室
	

	13
	锅炉燃料-风量比值控制
	认识锅炉安全保护系统的任务；理解选择控制系统的应用场合；设计实现燃料压力选择控制系统；
	８
	10
	3～４
	工训１馆319室
	

	14
	过热蒸汽出口温度分程控制
	理解分程控制系统的控制目的和应用场合；理解阀门气开和气闭特性；设计实现锅炉过热蒸汽出口温度分程控制；进行控制器参数整定；施加扰动测试控制器性能；
	８
	10
	3～４
	工训１馆319室
	

	15
	锅炉控制系统的投运和整定
	实现针对锅炉对象的整体控制。理解除氧器的作用；理解减温器的作用；进行通道特性测试，确认输入变量和输出变量之间的定性影响关系；设计实现汽包水位-汽包上水流量-过热蒸汽出口流量三冲量控制系统、过热蒸汽出口压力-燃料流量串级控制系统、燃料流量-风量双闭环比值控制系统、过热蒸汽出口温度分程控制系统；根据整个生产单元的质量平衡、能量平衡，循序渐进地依次将各个控制回路投自动
	２４
	10
	3～４
	工训１馆319室
	

	16
	蒸发器控制系统的投运和整定
	了解蒸发器工艺过程，实现针对蒸发器对象的整体控制。设计实现蒸发器液位-稀液流量串级控制、蒸发器温度-蒸汽流量串级控制、浓缩液流量单回路控制；
	２４
	10
	3～４
	工训１馆319室
	

	17
	PCS7 的 ProfibusDP 总线通讯
	学习过程现场总线Profibus的分类、作用；了解ProfibusDP 网络的典型结构；组态ProfibusDP 网络；实现ProfibusDP 网络通信测试；
	８
	８
	3～４
	工训１馆319室
	

	18
	基于 PCS7 的换热器热流出口温度控制
	进行SIMATIC PCS7 的CFC 组态；进行SIMATIC PCS7 的 OS 组态；创建过程画面；创建趋势画面；
	２４
	８
	3～４
	工训１馆319室
	

	19
	基于 PCS7 的锅炉过热蒸汽出口压力串级-比值控制
	进行SIMATIC PCS7 的锅炉过热蒸汽出口压力串级-比值控制CFC 组态；进行SIMATIC PCS7 的 锅炉过热蒸汽出口压力串级-比值控制OS 组态；控制系统投运以及控制器参数整定；
	１６
	８
	3～４
	工训１馆319室
	

	20
	基于 PCS7 的蒸发器开车顺序控制
	组态 3 个单回路控制系统，分别使用稀液流量调节阀控制蒸发器液位、使用浓缩液出口流量调节阀控制浓缩液流量、使用过热蒸汽流量调节阀控制蒸发器温度；按转移条件组态 SFC；
	１６
	８
	3～４
	工训１馆319室
	

	101
	三相异步电动机正反转控制
	认识常用电器元器件：开关电源、PLC、接触器及继电器等；应用PLC技术实现对三相异步电动机正反转的控制;熟悉STEP 7软件的基本使用方法，巩固对常规指令的正确理解和使用；根据实验设备熟练进行PLC的I/O地址分配和PLC I/O接线图的绘制；根据“实验控制要求”进行硬件组态、程序设计、软件下载和程序调试。
	2
	10
	2-3
	工训１馆
301室
	

	102
	三相异步电动机的Y-△启动控制
	    通过三相异步电动机Ｙ-Δ的起动控制，加深对电气控制系统各种保护、自锁、互锁等环节的理解; 应用PLC技术实现对三相异步电动机的Y-△启动控制; 熟练进行PLC的I/O地址分配和PLC I/O接线图的绘制；根据“实验控制要求”进行硬件组态、程序设计、软件下载和程序调试。
	2
	10
	2-3
	工训１馆

301室
	


